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(54) Dispositif d'assistance pour Taction nement d'un levier 



(57) La presente invention concerne un dispositif 
d'assistance pour Tact ion nennent d'un levier (1 ) pivotant 
autour d'un axe fixe, dit axe de pivotennent (2), sous Tac- 
tion d'un effort de nnanoeuvre exerce par I'utilisateur, en- 
tre une position de repos (la) et une position active (lb) 
de manidre k transmettre, par I'intermediaire, notam- 
ment, d'un cable (3), coulissant dans une gaine (4), dont 
I'une des extremites du cable (3a) est reliee au levier (1 ) 
et Tautre extremlte est reliee a au nnoins un organe nne- 
canique. un effort de commande dudit organe. 

Ge dispositif est constitue d'un profit (10) solidaire 
du levier (1) etdelimite parun secteurangulaire («) cen- 
tre sur I'axe (2) qui coopere avec un nnoyen de roulage 
(11 ) apte a se deplacer suivant une direction (X-X') sen- 
siblement perpendiculaire a I'axe (2) sous Taction d'un 
moyen elastique (12), lors de I'actionnement du levier, 
exergant ainsi une poussee sur ledit levier permettant 
d'obtenir un effort additionnel (F') k I'effort de manoeu- 
vre (F). 
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Description 

[0001] La presente invention concerne un dispositif 
d'assislance pour I'actionnement d'un levier pivotant sur 
un axe fixe. 

[0002] Elle se rapporte, plus particulierennent. a un 
dispositif d'assistance pour ractionnement d'un levier 
de commande d'au moins un organe mecanique de ve- 
hicule automobile, apte a pivoter sur un axe fixe entre 
une position de repos et une position active de maniere 
a commander par Tintermediaire notamment d'un ca- 
ble, coulissant dans une gaine, dont I'une des extremi- 
tes du cable est reliee au levier et I'autre extremite etant 
reliee k I'organe mecanique, le deplacement de ce der- 
nier. 

[0003] On connait deja des dispositifs d'assistance, 
notamment pour las pedales d'embrayages. qui sont 
constitues d'un ressort de traction dont Tune de ses ex- 
tr6mit6s est reliee k la pedale -ou levier- et I'autre ex- 
tremite est reliee a un point fixe de maniere k ce que 
ledit ressort exerce un effort complementaire k Teffort 
de manoeuvre ou d'actionnement du levier. 
[0004] De tela dispositifs permettent uniquement 
d'ameliorer une plage particuliere de la courbe d'effort 
exerce par I'utilisateur sur le levier afin de commander 
le deplacement du ou des organes mecanlques. De sor- 
te que la courbe d'assistance ne correspond pas a la 
courbe d'effort de commande du ou des organes meca- 
nlques. 

[0005] Le but de la presente invention est de proposer 
un dispositif d'assistance pour ractionnement d'un le- 
vier de commande qui permet de procurer une assistan- 
ce sur tous les points de la courbe effort/deplacement 
du levier de commande, et qui solt simple k realiser. 
[0006] A cet effet, la presente invention a pour objet 
un dispositif d'assistance pour I'actionnement d'un le- 
vier pivotant autour d'un axe fixe, sous Taction d'un effort 
de manoeuvre exerce par I'utilisateur, entre une position 
de repos et une position active de maniere a transmet- 
tre, par I'intermediaire notamment d'un cable, coulissant 
dans une gaine, dont I'une des extremites du ckb\e est 
reliee au levier et I'autre extremite est reliee a au moins 
un organe mecanique, un effort de commande dudit or- 
gane, caracterise en ce que le dispositif est constitue 
d'un profil solidaire du levier et delimite par un secteur 
angulaire centra sur I'axe qui coopere avec un moyen 
de roulage apte k se d6placer suivant une direction sen- 
siblement perpendiculaire a I'axe sous Taction d'un 
moyen 6lastique lors de I'actionnement du levier, exer- 
ganX ainsi une poussee sur ledit levier permettant d'ob- 
tenir un effort additionnel a Teffort de manoeuvre. 
[0007] Le dispositif d'assistance suivant Tinvention 
peut egalement comporter une ou plusieurs des carac- 
teristiques suivantes: 

le profil est realise par la tranche d'une came, 

la came possede un profil a rayons variables. 



le moyen de roulage est constitue d'un galet qui est 
dispose dans une chape constituee de deux bran- 
ches paralleles solidaire d'un plot de guidage et est 
fixe a ce dernier par I'intermediaire d'un axe, paral- 
s iele a Taxe de pivotement qui traverse de part et 
d'autre le galet et les branches de la chape, 

le moyen de roulage solidaire du plot de guidage 
est guide suivant une direction sensiblement per- 
10 pendiculaire a I'axe de pivotement par I'intermediai- 
re de I'axe qui s'engage dans des lumieres reali- 
sees longitudinalement dans des parois laterales 
paralleles aux branches de la chape, 

IS - le moyen elastique est constitue d'un ressort a spi- 
rales qui est comprime permettant au moyen de 
roulage d'exercer un contact permanent avec le 
profil. 

20 [0008] Les caracleristiques de Tinvention mention- 
nees ci-dessus, ainsi que d'autres, apparaitront plus 
clairement a la lecture de la description suivante d'un 
exemple de realisation, en se referant au dessins an- 
nexes sur lesquels : 

2S 

la figure 1 est une representation sch^matique. en 
coupe longitudinale, d'une pedale d'embrayage ou 
de freins pourvue d'un dispositif d'assistance selon 
la presente invention. 

30 

la figure 1 a est une representation schematique de 
Teffort d'assistance realise par le dispositif de la pre- 
sente invention, 

35 - la figure 2 est une vue en coupe, a plus grande 
echelle, suivant la ligne 11-11 de la figure 1 , et 

la figure 3 est une representation schematique, en 
coupe longitudinale, d'un frein a main pourvu d'un 
40 dispositif d'assistance selon la presente Tinvention, 

[0009] On a represents a la figu re 1 , une pedale d'em- 
brayage ou de freins 1 apte a pivoter autour d'un axe 
fixe 2 entre une position de repos la et une position ac- 

45 live 1 b pour la commande d'un embrayage ou des or- 
ganes de freinage, non representes. 
[0010] La p6dale 1 est reli6e k Tembrayage ou aux 
organes de freinage par Tintermediaire d'un cable 3cou- 
lissant dans une gaine 4 dont une extremite situee vers 

so la pedale 1 est en appui sur une butee 5 fixee sur le 
plancher 6 du vehicule automobile. 
[0011] Ce cable 3 est relie, classiquement, a la partie 
superieure 1c de la pedale 1 . en considerant la figure 1 , 
par Tune de ses extremites, qui est pourvue d'un embout 

55 3b afin de solidariser ce dernier a la pedale 1 . notam- 
ment par coincement de Tembout 3b entre deux parois 
laterales Id de la pedale 1 separees par une rainure 
longitudinale afin de permettre le passage du cable 3. 
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[0012] L'axe fixe 2 est solidaire de deux parois latS- 

rales 7 et 8 qui saillent du plancher 6 en direction de la 
pedale 1 fornnant ainst une chape pour le support de cet- 
te derniere. 

[001 3] La pedale 1 est pourvue d'un dispositif d'assis- 
tance, selon la presente invention, pour I'actionnement 

de cette derniere. 

[0014] Ce dispositif d'assistance est constitue d'un 
profil 10 solidaire de la pedale 1 et delinnite par un sec- 
teur angulaire « centre sur l'axe 2 qui coopere avec un 
moyen de roulage 11 apte a se d^placer suivant une 
direction X-X' sensiblement perpendiculaire a l'axe de 
pivotement 2 sous Taction -ou soilicitation- d'un moyen 
6lastique 1 2. 

[001 5] Ce profil 1 0 est realise par la tranche d'une ca- 
nne 13, salllant de la pedale 1 du cote du plancher 6. 
Cette came 1 3, comme visible a la figure 1 , possede un 
profil 10 a rayons quelconques par rapport au centre de 
l'axe 2, dans le sens de ractionnement en position active 
lb de la pedale 1. 

[001 6] Le moyen de roulage 1 1 est constitue d'un ga- 
let -ou roulette- 14 qui est dispose dans une chape 15 
constituee de deux branches paralleles 15a et 15b so- 
lidaire d'un plot de guidage 16 et est fix6 ^ ce dernier 
par rintermediaire d'un axe 17, parallele a l'axe de pivo- 
tement 2, qui traverse de part et d'autre le galet 14 et 
les branches 1 5a, 1 5b de la chape 1 5. 
[0017] Cet axe 17 traverse egalement de part et 
d'autre les parois laterales 7 et 8 de la chape support 
de pedale en s'engageant dans une lumiere -ou trou 
oblong- 7a, 8a, comme visible a la figure 2. reallsee lon- 
gltudinalement, respectivement dans chacune de ces- 
dites parois. de maniere a guider ie moyen de roulage 
11 solidaire du plot 16 suivant une direction sensible- 
ment perpendiculaire a l'axe de pivotement 2. 
[001 8] On notera que cet axe 1 7 est maintenu axiale- 
ment par rintermediaire de circlips 18. comme visible 
sur la figure 2. 

[0019] Le plot de guidage 16 est constitue d'une partie 
cylindrique 16b saillant d'une face verticale 16a du cote 
oppose a la pedale 1 sur laquelle vient s'appuyer Tune 
des extremit^s du moyen elastique 12, 1'autre extremite 
prenant appui sur une face 19 du plancher qui est pa- 
rallele a la face 16a du plot 16. 

[0020] Ce moyen elastique 12 est constitue d'un res- 
sort a spirales qui est comprlme lors du montage du plot 
de guidage 1 6. de maniere k ce que le moyen de roulage 
11 exerce un contact permanent avec le profil 10 -ou 
tranche- de la came 1 3. 

[0021 ] On notera que ce moyen elastique 1 2 est guide 
axialement d'une part, par une partie cylindrique 20 
saillant de la face 1 9 du plancher 6 du cote de la pedale 
1 . et d'autre part, par la partie cylindrique 16b du plot de 
guidage 16. 

[0022] On comprend a la lecture de la description ci- 
dessus, que lors de I'actionnement par I'utilisateur de la 
pedale 1 , suivant la f leche F, le moyen de roulage exerce 
une poussee sur le profil 10 de la came 13 errant ainsi 



un effort additionnel P qui permet d'assister I'effort de 
manoeuvre de I'utilisateur tout au long de ractionne- 
ment de la pedale 1 . 

[0023] Le profil 1 0 de la came 1 3 sera done determine 
s suivant I'effort additionnel ou quant ite d'assistance que 
Ton veut creer de sorte que celui-ci peut avoir une forme 
quelconque. Cet effort additionnel est determine par I'in- 
clinaison de la tangente au profil de la came 1 3 au point 
de contact galet/came de deplacement du galet 1 4. 
10 [0024] On notera que I'effort F' se decompose en 
deux efforts d'une part un effort mote ur d'assistance F1 
qui est perpendiculaire a la tangente au profil de la came 
et d'autre part un effort F2 de l'axe du galet dans les 
lumieres qui est dans un plan perpendiculaire ^ I'effort 
F', comme visible a la figure la. 

[0025] Le dispositif d'assistance de la presente inven- 
tion, peut egalement etre applique a un levier 21 de f rein 
a main, comme represente a la figure 3, pivotant sur un 
axe 22 perpendiculaire & la direction longitudinale du v6- 
hicule, entre une position de repos 21a et une position 
active 21b de maniere a transmettre a des organes de 
freinage, non representes, associes aux roues avant ou 
arridre du vehicule, par rintermediaire d'un cable 23 
coulissant dans une gaine 24, un effort de serrage 
quand le levier 21 est en position active 21b. L'une des 
extremiles 23a du cable 23 est reliee, de maniere con- 
nue, au levier 21. 

[0026] Dans un souci de simplification de la descrip- 
tion, les elements identiques au dispositif d'assistance 
decrit ci-dessus component les memes references. 
[0027] Le dispositif d'assistance est constitue d'une 
came 13 solidaire du levier 21 qui est delimitee par un 
secteur angulaire oc' centre sur l'axe de pivotement 22. 
Cette came 13 est pourvue d'une tranche ou profil 10 
qui coopere en permanence avec un moyen de roulage 
11 apte k se deplacer suivant une directbn Y-Y' sensi- 
blement perpendiculaire k l'axe 22 sous Taction d'un 
moyen elastique 1 2 lors de I'actionnement du levier 21 . 
[0028] Ce dispositif d'assistance est loge dans un evi- 
dement 25 realise dans le plancher 26, comme visible 
sur la figure 3. 

[0029] Le moyen de roulage 1 1 est constitue d'un ga- 
let -ou roulette- 14 qui est dispose dans une chape 15 
constitute de deux branches paralleles 15a et 15b so- 
lidaire d'un plot de guidage 16 et est fixe k ce dernier 
par rintermediaire d'un axe 17, parallele a Taxe de pivo- 
tement 22, qui traverse de part et d'autre le galet 14 et 
les branches 15a, 15b de la chape 15, 
[0030] Cet axe 17 traverse Egalement de part et 
d'autre les parois laterales de Tevidement 25 en s'enga- 
geant dans une lumiere -ou trou oblong- 27 realisee sui- 
vant la direction Y-Y'. 

[0031 ] Le plot de guidage 1 6 est constitue d'une partie 
cylindrique 16b saillant d'une face verticale 16a du cote 
oppose au levier 21 sur laquelle vient s'appuyer l'une 
des extremites du moyen elastique 12, I'autre extremite 
prenant appui sur une face 28 du plancher 26 qui est 
parallele a la face 16a du plot 16. 
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[0032] Ce moyen elaslique 1 2 est constitue d'un res- 
sort a spiralesqui est comprime lors du montage du plot 
de guidage 1 6. de maniere a ce que le moyen de roulage 
11 exerce un contact permanent avec le profil 10 -ou 
tranche- de la came 1 3. 

[0033] On notera que ce moyen elastique est guide 
axialement d'une part, par une partie cylindrique 29 
saillant de la face 28 du plancher 26 du cote du levjer 
21. et d'autre part, par la partie cylindrique 16b du plot 
de guidage 16. 

[0034] On comprend a la lecture de la description ci- 
dessus que le dispositit d'assistance de la presente in- 
vention est particuliferement simple a realiser et qu'il per- 
met d'avoir une assistance, c'est-a-dire un effort addi- 
tionnel defini selon une courbe objectif desiree surtoute 
la course de pivotement du levier. 
[0035] Avantageusement. un tel dispositit permet 
egalement a un utilisateur d'avoir moins d'effort a fournir 
lors de I'actionnement du levier. 

[0036] Bien entendu. ce dispositit d'assistance peut 
s'appliquer a tous les leviers de commande. par cable, 
par biellette. hydraulique ou autres, des organes meca- 
niques. 
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1. Dispositit d'assistance pour I'actionnement d'un le- 
vier (1 ; 21 ) pivotant autour d'un axe fixe, dit axe de 
pivotement (2; 22). sous I'action d'un effort de ma- 
noeuvre exerce par I'utilisateur. entre une position 
de repos (la; 21a) et une position active (lb; 21b) 
de maniere k transmettre. par I'intermediaire no- 
tamment d'un c^ble (3; 23). coullssant dans une 
gaine (4; 24), dont I'une des extremites du cSble 
(3a; 23a) est reliee au levier (1; 21) et I'autre extre- 
mite est reliee a au moins un organe mecanique, 
un effort de commande dudit organe, caracterise en 
ce que le dispositit est constitue d'un profil (10) so- 
iidaire du levier (1; 21) et delimite par un secteur 
angulaire (-; -') centre sur I'axe (2; 22) qui coopere 
avec un moyen de roulage (11) apte a se deplacer 
suivant une direction (X-X'; Y-Y') sensiblement per- 
pendiculaire k I'axe (2; 22) sous I'action d'un moyen 
elastique (12). lors de ractionnement du levier. 
exergant ainsi une poussee sur ledit levier permet- 
tant d'obtenir un effort addilionnel (F') ^ Teffort de 
manoeuvre (F). 

2. Dispositit selon la revendication 1, caracterise en 
ce que le profil (10) est realise par la tranche d'une 
came (13). 

3. Dispositit selon la revendication 2. caracterise en 
ce que la came (1 3) possede un profil (10) a rayons 
variables. 

4. Dispositit selon I'une des revendications 1 a 3. ca- 
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racterise en ce que le moyen de roulage (11) est 
constitue d'un galet (14) qui est dispose dans une 
chape (15) constituee de deux branches paralleles 
(15a et 15b) solidaire d'un plot de guidage (16) et 
est fixe a ce dernier par I'intermediaire d'un axe 
(17). parallele a I'axe de pivotement (2; 22) qui tra- 
verse de part et d'autre le galet (14) et les branches 
(1 5a et 1 5b) de la chape (1 5). 

Dispositit selon la revendication 4, caracterise en 
ce que le moyen de roulage (11) solidaire du plot 
de guidage (16) est guide suivant une direction sen- 
siblement perpendiculaire k I'axe de pivotement (2; 
22) par I'intermediaire de I'axe (17) qui s' engage 
dans des lumieres (7a. 8a; 27) realisees longitudi- 
nalement dans des parois laterales paralleles aux 
branches (15. 15b) de la chape (15). 

Dispositit selon I'une des revendications pr6ceden- 
les. caracterise en ce que le moyen elastique (12) 
est constitu6 d'un ressort & spirales qui est compri- 
me permettant au moyen de roulage (11) d'exercer 
un contact permanent avec le profil (10). 

Frein a main de vehicule automobile, caracterise en 
ce qu'il comporte un dispositit d'assistance confor- 
me aux revendications 1 a 4. 

Pedale de commande d'un embrayage ou d'orga- 
nes de freinage caracterise en ce qu'elle comporte 
un dispositit d'assistance conforme aux revendica- 
tions 1 k 6. 
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